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S-RoboMIG XT na prvy pohlad

Vysoky konecny zvaraci vykon. TieZ na robote dokazu rychle procesy Lorch Uplne
presvedCit. Predovéetkym SpeedPulse XT. Extra rychly, extra robustny, extra bez striekancov.

Digitalna inteligentna procesna technika. Vypoctovy vykon a integrované meracie
senzory S-RoboMIG XT zlepsuju vas zvaraci vykon s presnym procesnym riadenim a Specidlnymi
funkciami ako Seam-Tracking.

Rozsiahla technolégia s rozhraniami. Pomocou premysleného spojenia rozhrani sa
podporuju vSetky bezné systémy FeldBus a Industrial-Ethernet, ako aj analégovo-digitalne
rozhrania.

Konfiguracia $itd na mieru. MoZete konfigurovat kazdé zvédracie zariadenie presne podla
svojich potrieb, aby sa toto optimalne prispdsobilo pre automatizované vykonavanie vasej
zvaracskej ulohy.

Inovovany koncept aktualizacie. Ak by ste v budlcnosti mali potrebu vybavit svoje
zariadenie dalSimi zvaracimi procesmi a funkciami zvysujucimi produktivitu, méZete to
kedykolvek urobit. Je jedno, pre ktorl verziu zariadenia sa dnes rozhodnete, takto je vasa
investicia do budlcnosti zabezpecena.
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S-ROBOMIG XT. PRE MAXIMALNY
VYKON VASHO ROBOTA.

YEARS
INDUSTRIAL
WARRANTY

= Tiptronic manaZzment dloh. S Tiptronic Lorch uloZite do = Roboticky posun drétu. Posuvny kufor robota RF-06 je
pamate pre kazdy zvar idedlne nastavenie, aby sa tento pri kompaktny, ma optimalnu hmotnost, je velmi vykonny a optimalne
opakovanych zvarac¢skych Ulohach dal jednoducho vyvolat izolovany. Je vhodny na pouzivanie na Standardnych robotoch a
postupne cez riadenie robota (Standardne 100, volitelne 1000 robotoch s dutym hriadelom a d& sa zakUpit tiez ako verzia pre
uloh). systémy horakov PushPull.

Back-Up funkcia pre zvaracie ulohy. PC softvér JobTool Rozsirena ponuka senzorov. Volitelnd funkcia sledovania
umoznuje zabezpecenie, spracovanie a prenos zvaracich uUloh zvaru, identifikdcia konca drotu, identifikacia tlaku plynu alebo
(¢innosti) uloZenych v zvaracom zariadeni a ich nastavenia meranie prietoku plynu umozniuju rozsirend kontrolu vasho
parametrov. Vhodné tieZ na prenos uloh na dalsie zdroje prudu. automatického pouzivania.

Dynamicka regulacia svetelného oblika. Jednoduchym = Bohaté prislusenstvo. Mechanické montazne diely pre bezné
spbsobom sa tak prispésobi charakteristika svetelného oblika z verzie robotov a konstelacie vedenia drotov ulahcuju integraciu.
mékkej na tvrdud, z hortcej na studenu. Bud' sa zvyrazni v zvaracej

Ulohe alebo priamo riadi cez rozhranie robota.
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Verzie Highlighty
© S$3RoboMIG XT © 55RoboMIG XT : 58RoboOMIG XT Rychle procesy pre maximalnu produkti
Zvéraci rozsah A 25-320 £ 25 - 400 © 25 - 500
Nastavenie napadtia postupne postupne postupne
Sietova pripojka 3~400 V ) Y ‘e

Koncept obsluhy
XT N N N

Zvaracie procesy - verzie

Verzie chladenia

Synergic [ ] [ J [
Pulse ® ® [ J
SpeedPulse P P PY SpeedPulse XT SpeedArc XT TwinPuls XT
: : : Extra rychly. Extra robustny. Vysoky tlak svetelného obluka. Najkrajsie zvary s maximalnou
Full Process o @ B ) Extra chudobny na rozstrek. Hlboky zvar. Setri ¢as a peniaze. rychlostou.
Y ) ‘@ Y )

Plyn

Voda
Voda so zosilnenym chladiacim
vykonom
Voda so silnej$im cerpadlom : 0 : O : 0
RF-06 ) ] .o
® volitelné @ Sériova vybava O D4 sa zakupit ako volba
Koncept obsluhy SpeedUp SpeedRoot SpeedCold
360° pouzivanie. Zvary zdola nahor Spi¢kové premostenie Strbin. Znizené dodavanie tepla.
a iné vynutené polohy jednoducho, Ulahcené narocné zvaranie korena. Optimalne pre tenké plechy.

rychlo a bezpecne procesne zvarat.

Vybavenie
Vybavenie Zvaraci proces
igtandardn\ﬁSpeedArcé Standard TwinPuls§ Speed- : Speed- :TwinPulse! Speed- : Speed- :
XT I MIG-MAG ;|  XT : Pulse : ! Pulse PulseXT: XT : Up : Root
= "3 kroky a zvaranie"-obsluzny koncept = Individudine nastavenie svetelného oblika Dé sa zakupit aj ako volba : : : : : : : : : :
) ) ) pre spustaciu, zvaraciu a koncovu fazu Remote. Full Process : ® : ® : ® : ® : ° : ° : o : ® : L4 : °
= Riadenie synergie : : : : : : : : : :
o e = Tiptronic pamét pre Ulohy pre 100 Individudina volba moznosti : : : : : : :
- intuitivne vedenie uZivatefa 2véradskych dlon (volitelné 1000) obsluhy. V zdroji pridu, ako Speedpulse T I D DS = SN SR - T R
= jednoducha volba procesov a programov . diAita : : . obsluzné pole s dialkovou : : : : : : : ' ’ :
' . o ' digitalne zobrazovanie Volt-Ampere requlciou alebo podta potreby Pulse ; ° ; ° : ° : ° 5 B 5 3 5 B : o : o : o
* postupne nastavenie zvaracieho prudu = Meranie a kompenzacia zvaracieho okruhu tiez oboje. :
» Dynamické reguldcia svetelného obltka Synergic ) Y = = - - - . o0 o @)
(u Synergic, SpeedArc XT, SpeedPulse XT, : : : : : :
TwinPuls XT)

@ Sériové vybavenie O volitelne zakupit
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Highlighty

Inovovany koncept aktualizacie

S S-RoboMIG XT zostanete absolltne flexibilni prostrednictvom integrovanej schopnosti aktualizacie. Mate tak na jednej strane moznost
dimenzovat zvéraci systém na mieru na svoje aktudline vyrobné potreby a na strane druhej bezpecnost, Zze dokazete prisposobit svoje
zvaracie zariadenie kedykolvek na zmenené poZiadavky na zvaranie a dodato¢ne ho vybavit zvaracimi procesmi a funkciami zvySujucimi
produktivitu. S MicorMIG ste a zostanete na bezpecnej strane a mozete sa tesit, ¢o prinesie budicnost.

. MIG-MAG SpeedPulse
Master-Upgrade 2

B MIG-MAG Pulse
Master-Upgrade 1
B MIG-MAG Synergic
Z3kladna verzia

Realna doba kontroly zvaracich Udajov

Inovovany koncept aktualizacie
Priame meranie zvaracich parametrov

Nadradené riadenie

Rozhodnutie o procesnom
zasahu

Q-Sys 2020 Kontrola zvaracich Gdajov

Zobrazovanie parametrov, analyza redlneho casu,
vyhodnotenie zvaru, vydavanie chyb

Prenos parametrov zvarania Podla potreby odovzdanie stavu
a stroja v realnom case cez na nadradené riadenie cez
LorchNet FeldBus

Pridavna moznost chladenia

Okrem $tandardného chladenia sa daju pri S-RoboMIG XT zakUpit dve dalSie moznosti chladenia . V jednom pripade

to znamena: az o 35% vyssi chladiaci vykon - optimalny pre priemyselného intenzivneho uzivatela. Okrem toho

sa stard vysSie chladenie o nizsie zatazenie systému horakov, ¢o sa moze pozitivne prejavit na zivotnosti horaku a
opotrebitelnych dielov. Kto potrebuje preklenut dihé prepravné vzdialenosti 20 metrov a viac, ten ma k dispozicii verziu
s vacsim Cerpadlom. Toto zabezpeci, aby bol piny chladiaci vykon presne tam, kde to zvarac potrebuje.
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Funkcia Seam Tracking

V redlnej doby vypodita regulacna technika High-End Lorch S-RoboMIG XT z mnozstva informacii signal pre riadenie roboty, ktory sa

da vyhodnotit. Takisto pre $tandardné procesy, ako aj procesy impulzného svetelného oblika. Tato funkcia hladania a sledovania zvaru
premiestni robota principialne do polohy permanentného vedenia hordka a automaticky prispésobi skuto¢nym danostiam obrobku. Dodavany
signal je vhodny tiez pre vertikalne a horizontalne prispésobenie vedenia horaka.

Horizontalne sledovanie zvaru Vertikalne sledovanie zvaru

—_—

Smer zvarania

Korektlra

Obrobok

Korektura

Odchylka f'—ow3 Odchylka

Obrobok

Spojovaci systém BUS pre vSetky beZné protokoly

Konektor LorchNet je zodpovedny za optimalne pripojenie zdroja pridu S-RoboMIG XT k riadeniu
robota. Funguje takmer ako timocnik a preklada vsetky signaly a informacie interného systému
zbernice LorchNet do jazykového sveta robotov. Hovoriac: do jedného z beznych protokolov

FeldBus alebo Industrial-Ethernet.

Tiez vSetky signaly dblezité pre riadenie hordka - ako vyfukovacia funkcia, ochrana proti kolizii a
kontaktny senzor - dokdzu kompletne komunikovat cez systém zbernic.

D4 sa zakupit ako alternativa: Analdgovo-digitdlne rozhranie INT-06 pre montaz spinacej skrine
alebo interny zdroj prudu so 42 polovou zastrékou Harting.

PIRJOJF] ! N
BI558 s> nema> CANopon EthercT  ficcibus

Technické Udaje

: S3RoboMIG XT

: S5RoboMIG XT

Stav LED na
jednoduchu

W kontrolu
! spojenia.

: S8 RoboMIG XT

Zvéraci prid MIG-MAG A 25-320 £ 25 - 400 £ 25 - 500
Prud pri 100 % ED A 250 320 400
Prud pri 60 % ED A 280 350 500

ED pri I max. % 40 50 60
Sietové napétie \ 3~400 3~400 3~400
Povolend tolerancia siete % +15 +15 +15
Sietova poistka, pomala A 16 32 32
Rozmery (D x S x V) mm 1116 x 463 x 812 1116 x 463 x 812 1116 x 463 x 812
Hmotnost (chladenie plynom) kg 92,8 97,3 107,3
Hmotnost posuvného kufra (Standard) kg 7,2 7,2 7,2
Hmotnost chladenia vodou (naplnena) kg 14,7 14,7 14,7
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RF'06 na prV)'l pOhl,ad Verzie pre robota s dutym ramenom a bezného robota

Vel'mi vykonny, kompaktny podavac robota pre
Standardné roboty a roboty s dutym ramenom.

PoZiadavky na podavac drotu pri pouzivani robotov su jasné: kompaktny, s optimalizovanou
hmotnostou, sicasne velmi vykonny a samozrejme prislusne izolovany, aby sa trvale
chranila elektronika robota. RF-06 splna vsetky tieto poZiadavky a je v mnohych ohladoch
optimalizovany na pouzivanie robota. Tiez pri vyvoji bola velkymi pismenami pisana
flexibilita. Tak je kufor robota dimenzovany a vhodny tieZ ako robot s dutym ramenom, ako
aj Standardny robot (s vonkajsim balikom hadic hordka), ako aj pre prevadzku s chladiacim
plynom a vodou. Vodné hadice docasného balika hadic zdrojov pridu robotov Lorch su
pripravené tak, aby sa dali adaptovat jednoducho na podlahe RF-06. Konstrukcia a funkénost
su premyslené az do najmensich detailov. Posuvny systém RF-06 ulahcuje napriklad vyrazne
Udrzbu hordka RF-06 na robotoch s dutym ramenom, lebo je k dispozicii viac miesta pre
vymenu bowdenu. Tak patria demontaze podavaca podmienené Udrzbou a ¢asovo narocné

demontaze minulosti. Inovovany posuvny systém

Prevadzkova poloha RF-06 Udrzbarska poloha RF-06

Technické Udaje

: RF-06 PushPull

Vykon motora W 100 100

Rychlost posuvu m/min 0,1-25 0,1 -25

Pohon 4/2 (4 kolieska, 2 poharané) ([ ] (@)

Pohon 4/4 (4 kolieska, 4 pohariané) O (]

Kolieska @ 30 30

Kompletna izolacia ([ ] (]

Vyfukovaci ventil pre pneumaticky vzduch [ ] ®

Vstup drotu na horaku” ([ ] (J

Rozmery (D x S x V) mm 310 x 200 x 160 310 x 200 x 160
Hmotnost kg 7,2 7,6

* pokial' to systém horakov podporuje @ Sériovd vybava O da sa zakupit ako volba

Presny posun drotu so 4 kolieskami s Funkcéne optimalizovana spojovacia situacia Vybrisena konstrukcia podlahy s izolacnou

robustnou, hmotnostne optimalizovanou pre riadiaci rozvod, plyn, pneumaticky podlahovou doskou, ukladacim kanalom pre
posuvnou doskou z plastu spevneného vzduch, privod drétu a zvéaraci prud vodné potrubie a moznostou upevnenia pre
sklenenymi vldknami, dodatocnou izolaciou (bezpecné pripojenie patky kabla). rozne dosky adaptéra robota.

a vymenou koliesok bez naradia.
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